
课程编码 630184

课程名称 工业机器人仿真与编程

课程所属 工业机器人技术专业

学分值 4

程度 具备高职工业机器人专业一年级基础

先修的课程 《模拟与数字电路》、《电工技能实训》、《C语言》、《机器人操作与应用》

共修的课程 《PLC控制技术》、《变频控制技术》、《组态监控技术》

不可共修的

课程

无

预期学习成

果（SOC）

在完成课程后，学生将会：

编号 具体内容

SOC1 RobotStudio仿真软件创建ABB工作站

SOC2 ABB、华数机器人操作与编程

SOC3 ABB、华数机器人程序框架与定点搬运

SOC4 ABB机器人一进一出码垛工作站控制

SOC5 华数机器人智能工作站物料分类

SOC6 ABB、华数机器人拓展练习



课程内容与

进度安排

教学内容与教学进度安排表

对应SOC模块名称 教学内容 学分
值

学
时

教学

方法

RobotStudio仿真软件创
建ABB工作站

RobotStudio的软件
界面介绍

1 4

讲授、练习

布局工业机器人基本工作
站

4

讲授、练习

创建机械装置 4 讲授、练习

讲授、练习
创建机器人离线轨迹曲线
及路径

4

ABB、华数机器人操作
与编程

ABB机器人操作与编程 0.5 2 讲授、练习

创建工具坐标系.工件坐
标系
华数机器人操作与编程 2 讲授、练习

ABB、华数机器人程序
框架与定点搬运

熟悉程序结构，点对点
编程

0.5 2 讲授、练习

熟悉调整不同方向的机
器人姿态要求

2 任务驱动

ABB机器人一进一出
码垛工作站控制

了解工作站的io信号 0.5 2 讲授、练习

讲解码垛程序编程逻辑 2 任务驱动

华数机器人智能工作
站物料分类

了解工作站的io信号 0.5 2

讲授、练习
讲解工作站物料分类的
程序编程逻辑

2

ABB、华数机器人拓展
练习

ABB机器人创建 io模块
控制外部轴运行

1 7 任务驱动

ABB机器人创建带导轨
的机器人系统

7

外部信号控制华数机器
人运行程序

8 任务驱动

故障解决，创建新的机
器人系统文件

8



与预期学习

成果配对的

教学方法

本课程教学方法使用到讲授法、虚拟仿真、案例分析、任务驱动。其中老师的侧

重点在于讲授与案例分析，并通过大量的项目练习，促进学生对知识的理解，相

应软件和工具的使用。项目化的教学将进一步提高学生的综合能力、创新能力、互

相协作能力。

预期学习成果 教学方法

讲授、演示 虚拟仿真 任务驱动 案例分析

SOC1 √ √ √

SOC2 √ √ √ √

SOC3 √ √ √ √

SOC4 √ √ √

SOC5 √ √ √

SOC6 √ √ √

与预期学习

成果配对的

评核方法和

评核标准

对学生每个学习的成果进行平时考核和期末考试并按比例计入总成绩。其中平时

成绩占60%，期末成绩占40%。

系列一：出勤、课堂表现，10%

系列二：授课课程中的预期学习成果，50%

系列三：期末考试。40%

评核内容 评核标准 评核方法 权重(%)

课堂出勤 迟到或早退一次扣1分；

旷课一节扣2分； 

点名 4%或酌情

课前、课中互

动表现

扰乱课堂秩序一次扣一分 提问、作业 3%或酌情

实操与活动

参与

不参与、不积极 提问、作业 3%或酌情

SOC1 掌握RobotStudio的软件使用，并完

成对应成果

成果 10

SOC2 程序正确，并完成对应成果 成果 5

SOC3 程序正确，并完成对应成果 成果 5

SOC4 程序正确，并完成对应成果 成果 5



SOC5 程序正确，并完成对应成果 成果 5

SOC6 程序正确，并完成对应成果 成果 10

期末考试 按小组形式完成安排的工业机器人

项目编程以及验证进行考核

成果 50

合  计 100%

作业成果分为优秀、良好、及格、不及格四个等级。对应分数占比如下。教师根

据每个SOC的成果进行考核。

优秀：可获得该部分分值的86%—100%；

良好：可获得该部分分值的71%—85%；

及格：可获得该部分分值的60%—70%；

不及格：获得该部分分值的60%以下；

预期的学生

需要付出的

努力

学习时间

1.指导学习和实操（课上） 64

2.其它学习（课外）

（1）扩展实训作业 120

（2）课前、课后查询相关专业资料 16

总数 200

教材与参考

文献、资料

（包括教材、参考书、在线教学资源、文献和资料等）

[1]叶晖.工业机器人实操与应用技巧[M].北京：机械工业出版社，2010.

[2]叶晖.工业机器人工业运用与虚拟仿真技术[M]..北京：机械工业出版社，2013

[3]连硕教育教材编写组.工业机器人入门与实训[M]..北京：电子工业出版社，2017

[4]我要自学网http://www.51zxw.net/

[5]华数机器人操作与编程.佛山华数机器人编写

课程实施的

条件与要求

该课程实施过程中，将结合工业机器人仿真软件，机器人实训设备共同训

练。利用仿真软件检测学生对于控制程序的掌握程度。利用机器人实训设备检测学

生实际操作能力。所需教学场地应该是多媒体机房与实训台相结合的教学产地。
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