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 符号 变量类型 数据类型 注释

  TEMP   

  TEMP   

  TEMP   

  TEMP   

程序注释

网络标题网络 1

网络注释

   

/  

启动:I0.5 光纤:I2.7 送料气缸:Q1.6

光纤:I2.7 蜂鸣器:Q0.5

符号 地址 注释

蜂鸣器 Q0.5

光纤 I2.7

启动 I0.5

送料气缸 Q1.6

网络 2

 TONIN

10 msPT

末端:I2.4 T36

100

符号 地址 注释

末端 I2.4

网络 3

 / /  

 

送料气缸:Q1.6 T36 水平推杆:Q1.5 传送带:Q0.1

传送带:Q0.1

符号 地址 注释

传送带 Q0.1

水平推杆 Q1.5

送料气缸 Q1.6
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网络 4

 TONIN

100 msPT

正反:I2.3 T37

2

符号 地址 注释

正反 I2.3

网络 5

   

 / TONIN

100 msPT

T37 正反:I2.3 M1.0

M1.0 磁性开关:I2.5 T38

8

符号 地址 注释

磁性开关 I2.5

正反 I2.3

网络 6

  

T38 水平推杆:Q1.5

符号 地址 注释

水平推杆 Q1.5

网络 7

 /  

 

材质:I2.1 吸盘放:Q1.3 M0.4

M0.4

符号 地址 注释

材质 I2.1

吸盘放 Q1.3
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网络 8

  /  

 

M0.4 颜色:I2.2 吸盘放:Q1.3 银色金属工件:M0.1

银色金属工件:M0.1

符号 地址 注释

吸盘放 Q1.3

颜色 I2.2

银色金属工件 M0.1

网络 9

 / /  

 

材质:I2.1 颜色:I2.2 吸盘放:Q1.3 黑色金属工件:M0.2

黑色金属工件:M0.2

符号 地址 注释

材质 I2.1

黑色金属工件 M0.2

吸盘放 Q1.3

颜色 I2.2

网络 10

/  /  

 

材质:I2.1 颜色:I2.2 吸盘放:Q1.3 白色非金属工件:M0.3

白色非金属工件:M0.3

符号 地址 注释

白色非金属工件 M0.3

材质 I2.1

吸盘放 Q1.3

颜色 I2.2
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网络 11

  /  

   

  /  

  /  

机械手原点:I1.6 T36 吸盘下限位:I2.0 吸盘下降:Q1.1

银色金属工件:M0.1 工位3:I1.5 M0.7

黑色金属工件:M0.2 工位2:I1.4 银色金属工件:M0.1 M0.7

白色非金属工件:M0.3 工位1:I1.3 银色金属工件:M0.1 M0.7

符号 地址 注释

白色非金属工件 M0.3

工位1 I1.3

工位2 I1.4

工位3 I1.5

黑色金属工件 M0.2

机械手原点 I1.6

吸盘下降 Q1.1

吸盘下限位 I2.0

银色金属工件 M0.1

网络 12

   

 /

机械手原点:I1.6 吸盘下限位:I2.0 吸盘吸:Q1.2

吸盘吸:Q1.2 吸盘放:Q1.3

符号 地址 注释

机械手原点 I1.6

吸盘放 Q1.3

吸盘吸 Q1.2

吸盘下限位 I2.0

4 / 7



1415  /  主程序 (OB1)

网络 13

 /  

 

吸盘吸:Q1.2 吸盘下限位:I2.0 M0.7

M0.7

符号 地址 注释

吸盘吸 Q1.2

吸盘下限位 I2.0

网络 14

  /  

 

吸盘下限位:I2.0 机械手原点:I1.6 吸盘上限位:I1.7 M0.5

M0.5

符号 地址 注释

机械手原点 I1.6

吸盘上限位 I1.7

吸盘下限位 I2.0

网络 15

  /  

 

 

 

吸盘下限位:I2.0 工位1:I1.3 吸盘上限位:I1.7 M0.6

工位2:I1.4

工位3:I1.5

M0.6

符号 地址 注释

工位1 I1.3

工位2 I1.4

工位3 I1.5

吸盘上限位 I1.7

吸盘下限位 I2.0
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网络 16

 /  

 /

M0.5 吸盘上限位:I1.7 吸盘上升:Q1.0

M0.6 吸盘上限位:I1.7

符号 地址 注释

吸盘上升 Q1.0

吸盘上限位 I1.7

网络 17

 /  /

  

/  

/ /  

17.A

17.A

吸盘上限位:I1.7 工位2:I1.4 黑色金属工件:M0.2 吸盘下降:Q1.1

吸盘吸:Q1.2 滑台左移:Q0.6

工位1:I1.3 银色金属工件:M0.1

工位3:I1.5 银色金属工件:M0.1 白色非金属工件:M0.3

符号 地址 注释

白色非金属工件 M0.3

工位1 I1.3

工位2 I1.4

工位3 I1.5

黑色金属工件 M0.2

滑台左移 Q0.6

吸盘上限位 I1.7

吸盘吸 Q1.2

吸盘下降 Q1.1

银色金属工件 M0.1
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网络 18

/   

机械手原点:I1.6 吸盘下限位:I2.0 吸盘放:Q1.3

符号 地址 注释

机械手原点 I1.6

吸盘放 Q1.3

吸盘下限位 I2.0

网络 19

 / /  

吸盘上限位:I1.7 机械手原点:I1.6 吸盘吸:Q1.2 滑台右移:Q0.7

符号 地址 注释

滑台右移 Q0.7

机械手原点 I1.6

吸盘上限位 I1.7

吸盘吸 Q1.2

网络 20

 CTUDCU

 CD

 R

PV

光纤:I2.7 C3

水平推杆:Q1.5

C3

10

符号 地址 注释

光纤 I2.7

水平推杆 Q1.5
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